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Uber dieses Handbuch

Verzeichnis der Revisionen

Handbuchname: Erstinbetriebnahme

Dateiname ITETech_Doc _Erg Prod HB ISR 560 8.doc

Speicherort der Datei: F:\Dokumentationen\InnovaTec\Deutsch\ISR560

Lfd. Nr. Beschreibung Revisions- Datum der
index Anderung
01 Freigabe fur den Vertrieb 2.0 20.08.2001
02
Urheberrechte

© 1996, 2001 InnovaTec Elektronik GmbH. Alle Rechte vorbehalten.

Die Informationen und Angaben in diesem Dokument sind nach bestem Wissen
zusammengestellt worden. Trotzdem kdnnen abweichende Angaben zwischen dem
Dokument und dem Produkt nicht mit letzter Sicherheit ausgeschlossen werden.
InnovaTec Elektronik GmbH iibernimmt keinerlei Haftung fiir daraus resultierende
Fehler oder Folgeschdden. Auch fiir Schiden, die aus der Nutzung des Gerites, der
Anwendung von Applikationen oder defekten Schaltkreisen im Geridt resultieren,
wird keine Haftung iibernommen. ITE GmbH behilt sich das Recht vor, das
Dokument oder das Produkt ohne vorherige Ankiindigung zu @ndern, zu ergénzen
oder zu verbessern. Dieses Dokument darf weder ganz noch teilweise ohne
ausdriickliche Genehmigung des Urhebers in irgendeiner Form reproduziert oder in
eine andere natiirliche oder maschinenlesbare Sprache oder auf Datentriger
iibertragen werden, sei es elektronisch, mechanisch, optisch oder auf andere Weise.

Warenzeichen

Alle Produktnamen in diesem Dokument kdnnen eingetragene Warenzeichen sein.
Alle Warenzeichen in diesem Dokument werden nur zur Identifikation des jeweiligen
Produkts verwendet.
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Informationen fiir den Benutzer

Dieses Handbuch stellt eine Erweiterung der Technischen Dokumentation zum
ISR-560/5 und ISR-560/2.5 dar.

Sie konnen diesem Handbuch spezielle Informationen zu dem ISR-560/8
entnehmen, wie:

-die technischen Daten
-die Elektromechanik
-die Betriebsbedingungen

-die Bestelldaten und das Zubehor

Fiir weitergehende Informationen stehen wir Thnen unter nachfolgender Adresse
zur Verfliigung.

InnovaTec Elektronik GmbH
Birkenweg 1
D-55262 Heidesheim

Tel: +49 613262851

Fax: +49 613262850

Email:  Yerfricb@innovatec-systems.de |
Internet: Wwww.innovatec-systems.de |

Version 1.0 ISR-560/8 © InnovaTec 2001
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2 Produktbeschreibung

2.1 Ubersicht

Der Antriebsregler ISR-560/8 ist ein voll digitaler AC-Servoregler mit
Technologie-Erweiterungssteckplatz, der sich durch umfangreiche Parametrier-
moglichkeiten sehr flexibel an eine Vielzahl verschiedenartiger Anwendungs-
moglichkeiten anpassen 1a6t.

Der ISR-560/8 ist in allen Funtionen und Schnittstellen kompatibel zum ISR-
560/5 und ISR-560/2.5. Er rundet das Leistungsspektrum dieser Gerdtefamilie
nach oben ab.

Aufgrund der hohen Ausgangsleistung des Gerétes wurde die Breite des Reglers
auf 90 mm erhoht. So ist der sichere Betrieb auch bei hohen Abgabeleistungen
jederzeit gewéhrleistet.

Beim ISR-560/8 ist die Zwischentaktfrequenz von S5kHz fest vorgegeben.
Erwarmung des Gerdtes und EMV-Stérungen werden so minimiert.

Alle anderen Abmessungen stimmen mit denen der anderen ISR {iiberein. Die
Integration verschiedener ISR in einem Schaltschrank ist damit problemlos
moglich. Auch die Verdrahtung kann einheitlich ausgefiihrt werden.

Eine detaillierte Funtionsbeschreibung entnehmen Sie bitte der Technischen
Dokumentation fiir ISR-560/5 und /2.5.

Version 1.0 ISR-560/8 © InnovaTec 2001
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2.2 Technische Daten
ISR-560/8

Versorgungsspannung

Uyienn [-15% .. 720%] 3 - 400 Vac oder

560 VDC bei
Uzk-Speisung

Uee [-20% .. +20%] 24 Vpc ")

Stromaufnahme 24V ca. 0,45A ™)
Nennleistung

bei DC-Speisung 4000 VA

bei AC-Speisung 4000 VA ™)
Nennstrom pro Phase 8 Ay
Spitzenleistung (SkHz )

max. 2 s 9000 VA
Spitzenstrom pro Phase 16 Actr
(SkHZ****)

max. 2 s
") Spannungstoleranz einer evtl. vorhandenen Haltebremse beachten. Zusétzlicher

Spannungsabfall im ISR: ca. 1,5V

) zuziiglich Stromaufnahme einer evtl. vorhandenen Haltebremse

kskosk

EEEE

Zwangsbeliiftung erforderlich, Liifter ist Serienausstattung .
) Beim ISR-560/8 ist die Zwischentaktfrequenz von 5kHz fest vorgegeben

© InnovaTec 2001
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ISR-560/8
Bremswiderstand intern 150 Q
Impulsleistung 3,2 kW
Dauerleistung 20 W
Ansprechschwelle 750 V
Verhiltnis Einschaltzeit zu
Ausschaltzeit (ca.) 0,2s:35s

Bremswiderstand extern

minimal 60 Q

Impulsleistung max. 7,5 kW

Dauerleistung max. 3 kW

Betriebsspannung 750 V

Umgebungstemperatur 0°Cbis 40 °C ™)

Lagertemperatur -25 °C bis 60 °C ¥)

Luftfeuchtigkeit 0..90 %, nicht kondensierend

Lebensdauer typisch: >25000 h bei 40 °C Umgebungstemperatur
(sieche Leistungsdiagramme in Abschnitt 5)

Auflenabmessungen H*B*T: ca. 200 mm * 90 mm * 210 mm

(ohne Gegenstecker)

Gehiuse IP 20

Gewicht ca. 2,6 kg

Anschluf$kabel Motor max. 50m, geschirmte Leitung C” < 200pF/m

(Servo-Leitung der Hersteller Liitze, Lapp, 0.4.),

bei Langen > 10 m EMV-Kit verwenden (siche Zubehor)

Sollwerteingénge fiir
Drehzahl und Strom

AIn0, #AIn0 +10 V, R; = 20 kQ, Offset Adjust +0,1V
Alnl, #AInl +10 V, R; = 20 kQ, Offset Adjust +0,1V
Monitoreinrichtungen 2 Analogausginge mit 8 Bit Auflésung an X1
Ausgangspegel +10 V Spannungsausgang, kurzschluB3fest

Darstellbare Groflen

frei normierbar, z. B. Stromistwerte und Stromsollwerte,
Winkel elektrisch oder mechanisch, Drehzahlistwerte,
Drehzahlsollwerte

) Betauung wéhrend des Betriebes ist nicht zuldssig.

Version 1.0
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Produktbeschreibung

ISR-560/8

Logikeinginge allgemein
DIn0O
DInl
DIn2
DIn3
DIn4
DIn5
DIn6
DIn7
DIn8
DIn9
Reset

galvanisch getrennt, 12..30 V, aktiv High
Bit0 \

Bit 1, \ Zielauswahl fiir die Positionierung
Bit 2, / 16 Ziele aus Zieltabelle wihlbar
Bit3 /

Steuereingang Endstufenfreigabe bei High
Regler frei bei High, Quittieren bei Low
Endschaltereingang 1

Endschaltereingang 2

Steuersignal Start Positionierung
Steuersignal Sync fiir "fliegende Sége"
Reset-Taster an der Vorderseite

Logikausgiinge allgemein

DOut0: betriebsbereit
DOutl: frei konfigurierbar
DOut2: frei konfigurierbar
DOut3: frei konfigurierbar
DOut4: Haltebremse

galvanisch getrennt

24V, 100 mA iiber externe 24 V - Versorgung
24V, 100 mA iiber externe 24 V - Versorgung
24V, 100 mA iiber externe 24 V - Versorgung
24V, 100 mA iiber externe 24 V - Versorgung
24V, 500 mA tiiber externe 24 V - Versorgung *)

Uberwachungseinrichtungen
Uberspannung Zwischenkreis
Unterspannung Zwischenkreis
Uberstrom Zwischenkreis
Versorgungsspannung
Thermoschutz Motor
Thermoschutz Endstufe

ca. 8300 V

programmierbar (Phasenausfallerkennung)
KurzschluBiiberwachung

alle reglerinternen Spannungen

Offner, Kaltleiter oder PT100

80 °C Kiihlkorpertemperatur

Winkelgeberfehler Sammelfehler
Anzeigen am Ger:iit
Betriebsbereit-Anzeige Leuchtdiode
Fehler- und Statusmeldungen Siebensegmentanzeige
Terminal-Schnittstelle seriell
Pegel, Baudrate RS 232, 9600...57600 Bit/s,
Steckverbinder 9-pol. D-Sub

")  Spannungstoleranz einer evtl. vorhandenen Haltebremse beachten. Zusitzlicher

Spannungsabfall im ISR: ca. 1,5V

Tabelle 2.1: Technische Daten der ISR-560/8 (Grundger:it)

© InnovaTec 2001
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3 Elektromechanik

3.1 Vorderansicht

Bild |3_._1|: Vorderansicht ISR-560/8
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7-Segment-Anzeige als Statusanzeige

Grline LED als Bereitschaftsanzeig
Steckplatz fur kundenspezifische Hardware

Version 1.0

1 RESET RESET-Taste
2 STATE
3 READY
4 Techno
5 X5 Serielle Schnittstelle
6 Kahlprofil
7 Lufter
7a Luftkanal
ISR-560/8
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3.2 Ansicht von oben
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Bild ig'l Ansicht von oben
8 X12 Anschlul? fur externen Bremswiderstand
9 X11 Inkrementalgeberausgang
10 X10 Inkrementalgebereingang
11 X1 Digitale und analoge Ein- und Ausgange
12 Lafter

Die Spannungen an X12 betragen bis zu 800V! Vorsicht beim Hantieren
mit dem Stecker!

© InnovaTec 2001 ISR-560/8 Version 1.0
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3.3 Ansicht von unten

ENCODER/RESOMER

MTHMT-

Ul V]W|Br+|Br

Bild: Ansicht von unten

12 X2 Winkelgeber

13 X6 Speisung Motor, Temperaturfuhler, Feststellbremse
14 PE PE-Anschluf des ISR

15 FAN Anschluld fur Lufter (bei ISR-560/8 serienmal3ig)

16 X9 24V DC-Stromversorgung fir den ISR

560V DC-Stromversorgung fur Zwischenkreisspeisung
400V AC-Netzanschluf’ dreiphasig
17 Luftkanal

Beachten Sie die Steckerbelegung am Steckverbinder X9. Ein Ver-
tauschen der AnschluBklemmen kann lebensgefahrlich sein und
schwere Schaden am Gerét nach sich ziehen. Ebenso fiihrt X6 z.T.
lebensgefahrliche Spannungen.

Version 1.0 ISR-560/8 © InnovaTec 2001
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3.4 Abmessungen

Der ISR-560/8 wird als Kompaktgerdt im eigenen Gehiuse, vorbereitet fiir die
Wandmontage, geliefert. Mehrere Geréte konnen dicht an dicht aneinandergereiht
werden. Die folgende Abbildung zeigt, wie grof3 die Abmessungen des ISR sind
und welche zusitzlichen Abstinde fiir die AnschluBBkabel vorgesehen werden
miissen.
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Bild Abmessungen des ISR
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4 Betriebsbedingungen

4.1 Dauerleistungsabgabe

In diesem Abschnitt finden Sie die Nenn-Abgabeleistungen des ISR. Die Lebens-
dauer ist im wesentlichen durch die verwendeten hochwertigen Netzteil-Konden-
satoren bestimmt. In Abhdngigkeit von der Umgebungstemperatur ergeben sich
Kennlinien fiir die zuldssige Dauerabgabeleistung.

Der ISR-560/8 ist als Kompaktgerit in Anreihtechnik fiir die Schaltschrank- oder
Wandmontage vorgesehen. Dabei konnen beliebig viele ISR hintereinander ohne
Abstand angereiht werden. Die im Betrieb anfallende Verlustleistung und damit
die Erwdrmung des Gerites ist von der Abgabeleistung abhidngig. Die Kiihlung
des ISR erfolgt durch Zwangsbeliiftung mit dem serienmiflig mitgelieferten
Liifter. Fiir eine ausreichende Kiihlung miissen mindestens die in Bild 5.1 der
Technischen Dokumentation zum ISR-560/5 dargestellten Abstéinde eingehalten
werden.

Das nachfolgende Diagramm zeigt Leistungskurven fiir verschiedene
Lebensdauererwartungen des Reglers. Bei kleineren Nennleistungen und/oder
niedrigeren Temperaturen liegt die zu erwartende Lebensdauer hdher.

4.2 Derating-Diagramm

4000 7 - - - m e — - — - ~
3500 + o T
§ 3000 + L ~
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c 2500 +
2
]
E 2000 +
o
& 1500 +
=]
=1 — - - -20000h
& 1000 +
< e 30000h
500 +
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0 10 20 30 40 50
Um gebungstem peratur/ °C

Bild 4.2 ISR-560/8 Derating-Diagramm fiir I.z=8A bei Netzspeisung oder DC-Speisung

Version 1.0 ISR-560/8 © InnovaTec 2001
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